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Document réponses Sciences de l’ingénieur GEIPI 2026 

Q1 :     Signe : négatif 

𝒂𝒇𝒓 = −
𝑉𝑚𝑎𝑥

𝑡𝑓
 

Q2 :  𝑎𝑓 = −
𝑉𝑚𝑎𝑥

𝑡𝑓
    avec     𝑉𝑚𝑎𝑥 =

36

3,6
= 10 𝑚. 𝑠−1 

𝒂𝒇𝒓 = −
10

2
= −5 𝑚. 𝑠−2 

Q3 : 
                  TRD / 𝑥⃗  :  −𝐴𝑥 = 𝑚. 𝑎𝑓                                                                                   𝑨𝒙 = − 𝑚. 𝑎𝑓 

 

Q4 : 
                 TRD / 𝑦⃗  :  𝐴𝑦 + 𝐵𝑦 − 𝑚. 𝑔 = 0  →   𝐴𝑦 = 𝑚. 𝑔 −  𝐵𝑦 

                 TMD / (𝐺, 𝑧) : −𝑏. 𝐵𝑦 − 𝑐. 𝐴𝑥 + 𝑎. 𝐴𝑦= 0                        𝑎. (𝑚. 𝑔 − 𝐵𝑦) − 𝑏. 𝐵𝑦 = 𝑐. 𝐴𝑥 

                 𝑎. 𝑚. 𝑔 − 𝑎. 𝐵𝑦 − 𝑏. 𝐵𝑦 = −𝑐. 𝑚. 𝑎𝑓 

 

 

𝑨𝒚 = 𝑚. 𝑔 −
𝑐. 𝑚. 𝑎𝑓 + 𝑎. 𝑚. 𝑔

𝑎 + 𝑏
                   𝑩𝒚 =

𝑐. 𝑚. 𝑎𝑓 + 𝑎. 𝑚. 𝑔

𝑎 + 𝑏
 

 

Q5 : 
𝐴𝑥

𝐴𝑦
=

450

900
= 0,5 < 0,7        𝑑𝑜𝑛𝑐 𝑎𝑑ℎé𝑟𝑒𝑛𝑐𝑒 

 

Q6 :  Attention cette question a été neutralisée suite à une erreur dans le sujet sur la figure 4.1. Sur la figure il y a 
un point B, alors que dans la question on parle du point D (droite (DE)). 
                Sinon la bonne réponse était : Le combiné 5 est en équilibre sous l’action de deux forces appliquées en D 
et E. Ces 2 forces sont alors directement opposées, de même intensité et leur support commun est la droite (DE) 
 

Q7 :  

                   TMS / (𝐹, 𝑧) : ‖𝐴0→4
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ‖ ∙ 𝑒 − ‖𝐸5→3

⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ‖ ∙ d =  0 

                                                                                                                                                          ‖𝑬𝟓→𝟑
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗‖ =

𝑒

𝑑
. ‖𝐴0→4

⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ‖ 

 

Q8 :   

‖𝐸5→3
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ‖ =

150

60
. 1000 = 2500 𝑁                                          ‖𝑬𝟓→𝟑

⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗‖ = 2500 𝑁 

 

Q9 : 

‖𝐸5→3
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ‖ = 𝑘. (𝑙0 − 𝑙)         →        𝑙0 =

‖𝐸5→3
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ‖

𝑘
+ 𝑙       →        𝑙0 =

2500

25
+ 200          𝒍𝟎 = 300 𝑚𝑚 

 

Q10 :  
Pef cont = 12 ∙ 40 = 480 W         Pef dem = 12 ∙ 60 = 720 W 

 

𝐏𝐦𝐮 𝐜𝐨𝐧𝐭 = 480 ∙ 0,75 = 360 W                 𝐏𝐦𝐮 𝐝𝐞𝐦 = 720 ∙ 0,75 = 540 W 
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Q11 :  
P𝑚𝑢 = F ∙ V = 50 ∙ 6 = 300 W          360 W > 300 W        donc          P𝑚𝑢 𝑐𝑜𝑛𝑡 >  P𝑚𝑢  

donc la batterie est bien dimensionnée 

 

Q12 :  

𝐶(𝐴. ℎ) =
𝐸(𝑊. ℎ)

𝑈(𝑉)
          𝐸(𝑊. ℎ) = 𝐶(𝐴. ℎ) ∙ 𝑈(𝑉) = 20 ∙ 12 = 240           𝑬(𝑾. 𝒉) = 240 𝑊ℎ 

 

Q13 :   

𝑃 =
𝐸

𝑡
           𝑡 =

𝐸

𝑃
 =  

240

480
= 0,5 ℎ               𝑡 = 0,5 ∙ 3600 = 1800             𝒕 = 1 800 𝑠 

Autre calcul : 20 𝐴ℎ = 20 𝐴 ∙ 1 ℎ = 40 𝐴 ∙ 𝑡 ℎ  𝑑𝑜𝑛𝑐 𝑡 =  0,5 ℎ 
 

𝑉 =
𝑑

𝑡
                𝑑 = 𝑉 ∙ 𝑡 = 7 ∙ 1800 = 12 600 𝑚                       𝒅 = 12,6 𝑘𝑚 

 

Q14 :    

𝑈𝑚𝑖𝑐𝑟𝑜 =
𝑅2

𝑅1 + 𝑅2
 . 𝑈𝑏𝑎𝑡               𝑈𝑏𝑎𝑡 =

40 + 20

20
∙ 5 = 15 𝑉          15 𝑉 > 13 𝑉 𝑑𝑜𝑛𝑐 𝑒𝑥𝑝𝑙𝑜𝑖𝑡𝑎𝑡𝑖𝑜𝑛 𝑝𝑜𝑠𝑠𝑖𝑏𝑙𝑒 

 

Q15 :   
 

Ubat Umicro N 

Analogique Analogique Numérique 

   

Pont Diviseur CAN Microcontrôleur 

Acquérir Convertir Traiter 

     

Q17 : 

Q16 :  

𝑞 =
5 

210
=

5

1024
≈

5

1000
= 5 ∙ 10−3 𝑉/𝑝𝑜𝑖𝑛𝑡 

 

 

Quantum = 𝟎, 𝟎𝟎𝟓 = 𝟓 ∙ 𝟏𝟎−𝟑 𝑽/𝒑𝒐𝒊𝒏𝒕 

 

𝑈𝑚𝑖𝑐𝑟𝑜 =
20

40 + 20
 . 9 = 3 𝑉 

 

produit en croix :     
   pour 5 V  N = 1000           
   pour 3 V  N =3x1000/5 = 600 

 

N = 600  

 

 


